Тезаурус терминов GPS

	Almanac Data
	 – альманах спутника, служебная информация о спутнике.

	BRG (Bearing)
	 – компасный пеленг на пункт назначения.

	COG (Course Over Ground)
	 – Курс относительно земли (истинный).

	SOG (Ground Speed)
	 – Скорость относительно земли.

	SOW (Speed Over Water)
	 – Скорость относительно воды.

	XTK (Crosstrack Error)
	 – Отклонение от заданной линии пути в поперечном направлении.

	DTK (Desired Track)
	 – компасный курс, проложенный из предыдущей путевой точки в следующую.

	Latitude
	 – Широта.

	Longitude
	 – Долгота

	ETE (Estimated Time Enroute)
	 – Время, необходимое для достижения пункта назначения при текущем значени скорости.

	ETA (Estimated Time of Arrival)
	 – Время прибытия в пункт назначения.

	UTC (Universal Time Coordinated)
	 – Всемирное время по Гринвичу.

	VMG (Velocity Made Good)
	 – скорость движения в направлении на путевую точку.

	WPT (Waypoint)
	 – Путевая точка.

	EPE (Estimated Position Error)
	 – ожидаемая ошибка позиции.

	HDOP (Horizontal Dilution of Precision)
	 – фактор спутниковой геометрии.

	PDOP (Position Dilution of Precision)
	 – фактор спутниковой геометрии.

	GQ (Geometric Quality)
	 – Геометрическое качество (в баллах), величина обратная HDOP.

	2D
	 - позиция определена по 3-спутникам в 2-х измерениях.

	3D
	 – позиция определена по 4-спутникам в 3-х измерениях.

	MOB (Man OverBoard function)
	 – функция "Человек за бортом".


Тезаурус терминов радара.

	ST-BY (Stand By)
	- дежурный режим (прибор готов к немедленной работе)

	RANGE
	- дальность

	RANGE RING
	- кольца дальности

	GAIN
	- чувствительность

	TONE
	- контрастность

	TUNE
	-подстройка частоты приемника антенны

	BRILL
	- яркость

	GUARD
	- охранная зона, зона безопасности

	TRAIL
	- трассировка движения целей

	ZOOM
	- увеличение объектов

	VRM (Variable Range Marker)
	- подвижный круг дальности

	EBL (Electronic Bearing Line)
	- электронная линия пеленга

	STC (Sea Clutter)
	- фильтр помех от волнения

	FTC (Fast Time Constant)
	-функция малой постоянной времени

	RTC (Rain Clutter)
	- фильтр помех от дождя

	SHM, HM (Ship Head Marker)
	- линия курса судна 

	IR (Interference Rejection)
	- фильтр подавления интерференционных помех от другого электронного оборудования

	MARPA (Mini Automatic Radar Plotting Aid)
	-миникомплекс автоматизированного отслеживания цели

	Wakes
	-режим отображения шлейфа цели


Настройки чувствительности (Gain) радара

HBR

- авт. Режим в порту;

OSH

- авт.реж. в море
MAN

- ручной реж.

Дальность видимости целей с помощью РЛС
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Экран радара
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